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Neden Mikrokontrolorler ?

G°m¢l ¢ sistemlerin bir alt
mi krokonttamdr®Iré si stemler °ncel

kull aném al anéna sahiptir. Dojru % er
kul | aneélndiéekréonkdoanu y @gu l°amal ar énén \
kontrol m¢hendi sl i ol mak ¢ ze n
bil gi sayar m¢ghendisliji, telek s |
hatta el ektrik m¢ghendi sl i i gi al
°nemli wuygul ama al anl arénén ol

Mi kr okonstirsotléml er bu g¢n
uygul amal arénén yojun ger-eklexkt: i1 uij 1+ uUugececinen: €1
bir -ok kontrol wuygul amal arénda kontrol°r ol arak sc¢
el ektroni kmdé&nakemt obmbdklter. Bu
bakémdnarkr okonthirlomé@&min kontr ol me¢,
getireceji avantajlar kK¢phesi z Kk

YineElektrik T El ekt roni k Fakg¢l tes
di Jer b°l gninlke o kdbeng irotl €ml erini -0
al anl arda kull anmakt aafl &r.okbuwt od]l
-ok °nemli ve hakim olunmasé ger

getiriyor.




Neden C Dil1 ?

Uygulamalarda mikrodenetleyiciler C dili ile, assembly dili ile basic dili

il e ve daha bir -ok dil il e programlanmaktadeéer. Bu
birtakéem avantajlaré ve dezavantajlaré bulunmaktad:¢
se-memi zin nedeni, bu dilin en yaygén kull anélan p
programlamaya uygun ol masé, akék denetimlerini dah
sajl ayabil mesi ve gerek k¢tegklere gerek bayrakl ar a
gi bi bir -ok nedene bajlanabilir. Yine okulumuzda
kontrol sistemlerinde ajérl éklé olarak C dilinin Kk
g°revlierini takip etmekteki isteklilijimiz de bu e
kul l anmak i stememizin nedenleri araséndadeér

Pl anl anan ejitimdeki uygul amal arén b¢yeéek aj
ol maseée, dijer dilleri kullanmayacaj éméz anl aména
yazél an kodl arén i-inde assembly kodlarénée da - al
avant aj getirecejine inandéjéeéméz noktalarda °zel |l

Dijer bir °nemli dil de basic dili ol arak ©bi
uygul amal arénda pek fazla kull anél mamaktadeér. Bunu
gerektirmemesi ve ajeéerl ékl e ol arak belli amaca y®°n
¥rnejin basic dili ile bir kare dalga ¢retmek i ste
kol ay kol ay oynayaméyoruz. En -ok kull anélan freka
kull aneéel a 50 Hz ol duju i-in, basic dilinde °rneji
komutunun frekansé sabit olarak 50 Hz ol maktadeéer.
nedeniyle basic dili ¢zerinde fazla durmayacaj éz.
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Temel Amaclar

timin ikKleyiKki sérasénda temel ama-I|lardan hi-bir
bi ol acakteér. Bu ejitimde ©°ncelikl:i ol arak hedef|
am@&hadibarmi kr okonttamd®Iré sistemi, vielrgi Kiackgaag@®@ gr eni |
e programlama dil.] ile ger-eklexktirebil me yetisi
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K i ama-| arkarn lédreant éd err €k lke Kindseil y ole@ i dan
er . Bu amaca y°nelik olarak yapél maseée p
i Br okknaif lad IRd réi ile aynée sistemleri t a
jéné g°stermek. Bu sayede kullanéecéya,

n je ve ©°9z ge¢veni kaze

Unutul mamal édér
il kki | ol acakt
uPlI C, ATMEL, NXP
d
k

kodlarl a yapeéel

e
yerine,enuygun mi kr ok o

tkrud Il ?arngma al ékkanl é

u8bitik mi kr okontrpahel sér a, 16mivker o3k20 nbtirtbenZruygelamalarda
kullanél masé ile, farklm kreokoyol buRjebe&kihafeéemdedé&i kadar
ol dujunu g°stermek, bunlarén birbirlerine g°re avantaj
UFar ki @&r okont rpalogrrlaeliamak i -in gerekl:i ol an é

al
gerekliliji ve °nemi ¢zerinde durarak, veri kaj

e] e
e e

O —»

Kkanl
edé n
UKat él émceéel ar én, her hangi bir elektronik donanéméen -al e

donanémén kull aném esaslarénén, yine i K bu donanémlarén
protokollerinin veri kajetlarée kullanélarak °jJrenil mesi

UYapélacak °rnekler yardémée d9dm¢lkat ®dllettmeyeal paersdéa okl aul két cuér nbe
yapénén pratik olarak uygulanmasé konusunda katéel emcél a



Onemli Notlar !

Bu belgeyi ofkkQyRmoéagraml amandDay ésoval Dekvaredlearoénda bil gi
sahibi olduju varsayélacak.
Efjitimler esnasénda kullanélacak olan programlarén i s|

U Proteus ISIS

U MPLAB

U AVR Studio

U Keil Ovision

U DevC++
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Kull anmayé nereden °jJrenebilirim?

Web Gdrseller Haberler Gruplar Bloglar Gmail dider »

: — Geligmig fea
Go ngle Iprnteusms tirkge kullanim kilavuzu Bra T;L".T;r =

ara & wep O Tirkge sayfalar T Torkive'den savfalar

Yeh

Proteus [isis ares) Tirkge Kullanim Klavuzu | elektronik projeler ...
Tirkge Kullarmm Kilavuzu. .. Proteus Tirkce Kullamm Klavuzunu Buradan indirebilirsiniz.
Proteus prograrmi I8is { Sema gizirm ) ve ares (bask devre cizim ) alt ..
A20volt.comiproteus-isis ares-turkce-kKullanim-Kilavuzu - 385k -

Onhbellek - Benzer sayfalar - Bunu not et

Proteus [ isis,ares ) Turkge Kullanim Kilavuzu | Elektronik Devre ...
Proteus (isis ares) Tirkge Kullanm Kilavuzu yazisiicin 741 opamp entegresi kullamlaralk
vapilmg tan kantral ve echo devresi | Elektronik Devre Semas), ..
elektronikagretmeni.info/proteus-isis are s-turkce-kullanim-Kilavuzu html - 20k -
Onbellek - Benzer sayfalar - Bunu not et

Proteus-1515 Tiirkge kullanim kilavuzu - iFexi

Froteus& SIS Turkge Kullamm Kilavuzu ektedir.. Cpdf formatinda) [Oyve Olmadan Linkleri
Goremezsiniz. Uye QOlmak igin TIKLAYIM... ]

wohnt ifexi comiproteuss 263-proteus-isistirkce-kullamm-kilavuzu himl - 27k -
Cnbellek - Benzer sayfalar - Bunu not et

Proteus ISIS ARES Tarkge Kullamim Klavuzu

1 ganderi - 1 vazar

Proteus ISIS ARES Tirkge Kullamm Klavizu. ... Proteus IS15 ARES Tirkge Kullamm
Klavuzu. = : Mart 09, 2007, 22:598:98 %

wns turkpavlasim.comfboardfindex.phpitopic, 3813.0 - 40k -

Onbellek - Benzer sayfalar - Bunu not et
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# lcd_yazi_kaydirma - MPLAB IDE v8.00

File Edit View Project

Debugger

Programmer

Tools Configure  Window  Help

| DEH|ima (28w 2| |Ricase -0 Z BB O | &

lcd_yazi_kaydir|

=101

=] @ led_yazi_kaydi
|_:_|[:| Saurce Files
L] delay.c
cd.c

2 led_vazi_t
[—]D Header Files

.| Cbject Files
o | Library Files
[ other Files

Il MPLAE IDE Editor
| led vazi_kaydima.c |

J Checksum: 0x05e5
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Bu programda uyarlanmigz LCD kiutidphanesi kullanilarak
yazilarin LCD"de kayarak ilerlemesini saflamak
hedeflenmigtir

Tk kL E X E X E T K T R T X K L X KK KK E K E Kk E KT

finclude <pic_h>
finclude "delay.h"
finclude "leod k"

unsigned char gecici:

A oginderilen vazi, ginderilen gecikme siresi aralikls kaydairailir *f
void lcd yazi_kaydirma | const char *yazi, unsigned char gecikme |
f* 0 anda yazilacak olan karakteri gegigi olarak tutar */

f* 0 anda yazilacak olan karakterin wazidaki sirasini tutar,

0. karakterden bagzlamir */
unsigned char karakter_sira = 0;

F¥ LCD'nin ilk sitununa yasinin kaginel karakterinin gelecedi

bilgisini tutar, baglangigta ilk situn bogtur®/S
unsigned char bas_sira = 0;

F* LCD'nin situn sayisi ONEMLI ! Dofru girilmesi gerek *7

unsigned char sira = Z0;

f* 0 anda LCD nin hanad sticunundan vazmava baslanacadn

Walch1 Watch2| Waich 3| Watch 4]

Build | Version Conral | Find in Files | MPLAE S |

Data space:

BANKD used 1Zh( 18)of 4dhbvtes (26.5%)
COMBANE. used Ohi{ Maf ddhintes ( 0.0%)
EEFPROM space:

EEDATA used Ohi{ Oaof 40hbytes ( 0.0%)

ID Location space:
DLOC used Oh{ 0jof 4hkstes (0.0%)

Configuratian bits:
CONFIG used Oh{ 0jaof Thword [ 0.0%)
Sumrmary:

Prograrm space  used 10Bh( 267)of 400hwords (:
Data space used 12h({ 18)of 44hbytes [26.5%
EEPROM space used Oh{ 0jof 40hbytes (0L
ID Location space used Oh({ 0Djof 4dhiytes [ 0.0%

Configuration bits used 0Oh{ 0jof Thword ( 0.0%)

Loaded DAEMEBEDEDYWIC picegitimipicegitimtlod_yazi_t
EBUILD SUCCEEDED: Sat Oct 18 01:00:18 2008 L |

KT sl




AVR STUDIO

AYR Studio - [D:\EMEBEDED ATMEL\ ATMEGA 128" sayac_seri_timer_pwm'multi_2.c]

3 File  Project Build Edit View Tools Debug Window Help
NS EH@ v L and TGy b TR T BE! 1 & == El @ O s i Fl EEEE
i [Trace Disabled o] LG s T Ml e Ty

| FORTE=0, ZI
=98 mulki_z (defaulty* PORTA=DxFF

Receive DDRE=0xFF; ~~portu gikis vap

‘2 Source Files Receive PORT=DIFF: ~-basts her pini lojik
h

55 Header Files

1 wvap

5 -[=]E]

+T>AD_COMVERTER
T AMALOG_COMPARA, .

+ B BO0T_LOAD
+ B cru
+ B EEPROM

+1 SHEXTERMNAL_INTERR..

+ 29TAG
+ BMIsC
+ S8 FORTA
+/ =2 PORTE
+ =8 PORTC
+ =2 PORTD

Mame

Address

| Value | Bits

5] External Dependencies g
w5 otherFiles | ——— Ke=sne hazirla
3.
void kesme _hazirlafl)
{
SREG |=_BW(7):
UCSEOE |= _BV(RECIED):
¥
S
———————————— TART hazirla
*
vold uart_hazirlaf{unsigned char baudrate)
1
TERROH = 0;
UBREOL = baudrate: ## boud rate ayarlax”
UCSEOE = (UCSEOE | _BV(EXENO) | _BV(TEXENW0) ). % TUART ag alici ve wer
2 '
———————————— TART cluma fonksiyvonlari
*
unsigned char byte_ali{ void )
{
while ( (UCSR0OA & (_BY(RECO))) ): % weinin gelmesini bekle *
return UDR0O; % gelen weriyi dondir *-
S -
N e »

DAEMEBEDEDVATMELVATMEGA128\sayac_seri_timer_pwm\multi_2.c ‘

Loaded plugin STKS00
Loaded plugin AvR GCC
Loaded pattfile: C:iProgram FilesiakmelavR ToolsiPartDescriptionFilesiaTrmegal 28, xml




Keil MicroVision

E main - p¥ision3 - [D:\EMEBEDED ARM-2\usart_deneme'main.c]

EEile Edit ‘“iew Project Debug Flash Peripherals Tools SVCS  Window Help

AEE@ e == 4% % % W Hal# «» 1 g a@E| 6P
& 2 3 g,f\"lTargt:H MEEE
Project Warkspace %/l #include <LPCzixz.H»
Eﬁ Target 1 02 #Hinclude "lpez 10%_gnuarm. h"
Ea Source Group 1 03 #Hinclude "config.h™
Skartup.s 04 #Hinclude "uart.h™
inttypes.h 05
----- |pc2 10 _gniuarm, 0 #Hdefine BAUD 115200
----- lpcUART b o7
----- uart.h 08 // olimex LPCO-P2106: one led on PO.7 (active low)
main.c 09 #Hdefine LEDFIN 7
- lpc2 b 10
- lpc210x_gnu 11 woid systemlnit (void)
canfig.h i
- uart.h 13 A4 ——— enable and connect the PLL (Phase Locked Loop) ——-
inttypes.h 14 A4 a2, set multiplier and divider
[ Ipeuart.h 15 SCB PLLCFG = MSEL | (1<<PSEL1) | (0<<PSELD);
----- config.h 16 /4 b. enable PLL
17 3CE_PLLCON = (1<<PLLE):
18 A4 o, feed seguence
19 3CE_PLLFEED = PLL_FEED1;
20 3CE_PLLFEED = PLL_FEEDZ;
21 A5 ds wait For DLL lock (DLOCK kit is set 1F locked)
22 while |![SCE_PLLSTAT & (1<<PLOCK])];
23 A5 el comnect (and enakble) ILL
24 SCB_PLLCON = (1<<PLLE] | [1<<PLLC);
25 /F F. Ffeed seguence
26 3CE_PLLFEED = PLL_FEED1;
27 3CE_PLLFEED = PLL_FEEDZ;
28
29 A ——— setup and enable the MAM [(Memory Accelerator Module) ——-
30 A5 a. start change by turning of the MAM (redundant)
A HAM MANCR = 0O;
32 A5 b, set MAM-Fetch cycle to 3 cclk as recommended for >40MHz
33 MAM MAMTIM = MLM FETCH:




"™ Dev-C++ 4.9.9.2 - [ OpenGL Example ] -
Dospa Duzen Ara  Gorindm  Proje Cabgtr  Hatadwklama  Araglar CWS  Pencere  Yardm

U DEEs S:s»:00n H:gel @
crrd B «F - P @ - [(veni dl|Eke <3 Dedistc [I] Git
I - -

Praje | S|n|f|ar| Hata a_l,llklal isimsiz1  Main.cpp |
EI" OpenlGL Example wer, htursor = LoadCursor (| NULL, IDC_ARROU ;
fue |:| M ain.cpp wo . hbrBackground = (HERUSH) Get3tockObject ( BLACE EBRUSH ) ;

we. lpszMenullame = WULL;

we . lpszClassame = "GL3=swple™: OpenGRNINER

RegisterClass swo )2

A4 pencerevi oclugtur

hilnd = CreateWindow(

"GLEample™, "OpenGL Ornek",

WS_CAPTION | W3 _POPUPWINDOW | WS_WISIELE,
o, 0, 51z, 51z,

NULL, NULL, hInstance, WULL):

A OpentGL'vi pencere acmaya hasirla
EnabledpensL | hWnd, £hDC, £hRC ):

A/ ama déngii
while {!bQuit)
{
A mesajlari keontrol et
if (PeekMessage (&wsgy, NULL, O, 0O, PH_REMOVE])
{
A/ mesajlar: kontrol et veva gister
if (wsg.message == WH_QUIT)
{
hiouit = TRUE;
H
else
{
TranslateMessage [ Swsdg)
DispatchMessage | £msg) 2




G. .
Mi kr oi KI emci ve mi krokontrol©°r kavramlaré sék-a Kk

kull anéel maktadér !l ar. Tabi ki bu i ki kavram ayné yapéyeée
tanémlayacak ol ur sak;

oi kKkemdi sine g°nderilen komutl areé ikl eyen
sayésal devredir. Bu yapéyé bilgisayarémézdaki MKB
d¢kegnebi liriz., MKB tek bakéna bir bilgisayareée ol ukt
yaramayacaj] éna g°re mikroiklemciler de tek baxkl aren
bell ek ve girik/-é&kéexx arabirimlerine ihtiya- duyar/l
araya getirilerek tek baklaréna uygul amal arda kul l a
mi kr ok ondenirol °r
Mi krokontrol °rler g¢negmgzde kull andéej eéméz hem
ci hazl aréen i -ind#i boubkaoamikonatkerreeirk | emci | erin yané s¢
EPROM, EEPROM, FIl ash Bell ek gibi bellek yapeéelareée, G
sayésal -eviriciler, zamanl ama ve sayma birimleri,
portlaré, -exitli kesme yapeéelare, vb. baréndérérl ar
-al ékxmaséneée saj |l aniakke tasnkaoc e(yrd eaqiii dsteenr P z e | hafeza b°lg
yararl|l anéel éer. Yine bu birimlerde kullanélan ve kg¢gtg
i zinleri ayarl ayan ya da iklemlerin hangi akamada o
yazél éem ya da donaném taralb@ynwdakhoyddef d lxgn & inheevbd U tetnu r .



Gins

-ekitl-Lbdkkg°gtbrebehmkesbne

Mi krokontrol®°r yapélare -ok
bahsedilebilir.

\L)/ Adres Yolu

A AN

¢ mabiif Sy} Wikcoistoms (| Kool Bote
/IA’\ Veri Yolu
Bir mikrokontrol®r¢n genel yap
Bu yapeda adres yolu, kontrol
olacajénée ya da bellek blojunu
ayné kekilde kontrol yolundaki
G/ ¢ arabiriminden okunan yada
bir seferde adres ve veri yoll
kull anélan ve bir-ojumuzun bil
veriyi yada adres bilgisini ta
hayattaki pek -ok uygulamada 8
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C Temellen

C dilinde dejikkenl er;

Ver i ¢ e[KAi- ik | a ma

bit Bir bitlik verita k 80 ya da 1 olabilir

char 8 bitikveri t ak€drR7 ve +127 arasénda dlejerl er al ab

unsigned 8 bitikveri t akéfD ve +255 arasénda deffjerl er al abi

char

int 16 bitlikveri t ak&8r27.67 ve +32767 araséihda dejerl er
alabilir

unsigned 16 bitikveri t aké O ve 65535 araséeénda dejerl er al at

int

long 32bitlikveri t ak-28047483647 ve +2147488647 araseéende
dejerl er alabilir

unsigned 32bitlikveri t akéBb ve +4294967295 aras$éenda dejer|l e

long alabilir.

float 24 veya 32 bitlik veri takeér

double 24 veya 32 bitlik veri takeéer
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Operat°frA-éekl ama
00 Parantez
! Mant eksal dej il
~ Bit tersi
* Kkaret-i operat?oryg
+-*/ Aritmeti k operat°rl er
% Mo d ¢ |
++ 1 arter
- 1 eksilt
& Adres (°nde kull aneéel ér sa)
Ve operat°ry¢ (i ki dejerin nveolen|n||< halini d
| Veya operat®°rg¢ (i ki dejerin ﬁveyatI)IanméK hal i
n Xor operat°r¢ (i ki dejerin ﬁxor(‘JIJinméK hal ini
<< >> Kaydérma operat®orl eri
>= <= > < Karkéel akt @&rma operat°orl eri
sizeof Boyut bul ma operat?®r ¢
== Mant éksal exittir
I= Mant éksal exit dejil
Il Mant éksal veya
&& Mant eksal ve
= Ekitl eme operat?or g
+= = *= /= Ekitlik operat®©°rl eri
&= |= "= Ekitlik operat©rl eri
%= >>= <<= Ekitlik operat©rl eri




C Temellen

Program Akéxk Kontrol ¢

if (yar p{e

i Kl eml er

}

else if (y ar p{e
i Kl eml er

}

else {

i Kl eml er

}

@) 29 = @) O 55 @) [ [=

switch (y ar p{ée
case dej er 1
i Kl eml er
break ;

case dej err 2
i Kl eml er
break ;

default

i Kl eml er

}

= (2 Co N En Gl oS (9 [=

12




C Temellen

D°ng¢l er:

Whil e d°ngg¢sé;

1. | while (yar y{é
2. i Kl eml er
3

}

For d°ng¢sé;

1. | for (bakl angé- i klyeamlge@9ng¢, 1 kKl p{ml er i
2. i kKl eml er

3. |}

¥n Kkl emci Tanémlamal ar é

1. | #define dej i kkenadé dejer




PIC

Temel PI C Bajl anté kekl:

S peki farkle
ol saydeée?
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PIC

DEMETLEYIC] - -

KRISTAL

- CRYWSTAL
=TERT= -
—— C1 . =2=C2
. - 33pF - . - 33pF -
- =TEXAT= . . =TEXT=
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PIC

KI'k PI'C Programém
1. | #include <pich> // PIC ile ilgili t¢m adres tanéeé
2. | void main( void ) {
3. TRISB= 0; // B portunu -ékék olarak tanéml éyoi
4. PORTB=1; // B portunu 1 dejerine getiriyoruz.
5. | while (1); // Programémézén sonlanmamasé i -1in.
6. |}
7.
8.
Proteus ¢éktése
:I'g: OSCA/CLKIN RAD ::I';
OSC2/CLEOUT Ei;_ F
4~ WMELR Hﬁs:g
RadiTOCK H1 N Y I
HEDIINT:E—.: ..
RBZ —— <TEMTx - LED-RED .
P C . <TEXT=.
RBg 10
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REE = =
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PIC

Karaki mckek Devresi Kodu:
1 #include <pic.h>»
2 #include "delav.h"
3 main()
4 [H{
= int i;
] TRISB=0x00; // B portlarim cikis olarak ayarladik
7 PORTE=Cx00» // B portlar lojik sifira cekildi
8 PORTB=0C=x01; // PBi=1oldu
9 DelayM=s(l100) !

10 while (1)

11 [H {

12 for{i=>0:i<7;i++4)

13 = i

14 PORTE*==-;

15 DelayHM=a(100) »

16 | }

17 for(i=C:i<7i++)

18 [H f

19 BORTE /=2

20 DelayMs=s(100) ;

21 & 1

22 &

23 b }

24



PIC

Farkl & Al goritma il e Karaki mkek Devresi Kodu:
1 finclude <pic_h>

z finclude "delay.h"

3 mEin

2 .

5 int i;

o TRISE=0x00; s/ B portlarini gikiz clarak ayarladik
7 PORTE=0x00; s/ B portlari lojik sifira g¢ekildi
=] BPORTE=0x01; /F PBl=1 cldu

g DelayMMs (100 ;

140 while (1

11 [

1z for (i=0;i<7;i++

13 {

14 EORTE = BOETB«=<1;

15 DelayMs (100 ;

1z ]

17 for (i=0;i<7;i++

13 {

135 EORTE = BOETEB>>1;

20 DelayMs (100 ;

21 !

ZZ

23

24




5.2 PORTE and TRISE Registers

FORTE is an 8-bit wide bi-directional port. The

TRI S B V e P O RTB d € corresponding data direction register is TRISB. A ™" on

1 any bit in the TRISE register puts the corresponding
nereden geldl output driver in a hi-impedance mode. A '0°" on any bit
in the TRISB register puts the contents of the output

latch on the selected pin(s).

Each of the PORTE pins have a weak internal pull-up.

B u t or bi l gi | eri n t a‘mamety @ cangug on all the pull-ups. This is

q h f | - - i i done by clearing the RBFU (OPTION_REG<7=) bit.
_a a az asene I g ‘he weak pull-up is automatically turned off when the

mi krokontrol ©°r é n V € I port pin is configured as an output. The pull-ups are

kajéedéna(dat asheet ) d528ekoB3fFogekRen Resel

o] ]‘ renebilirsiniz Four of FORTE's pins, RET:RBE4, have an interrupt on

change feature. Only pins configured as inputs can
cause this interrupt fo occur (i.e., any EB7:RBE4 pin
configured as an output is excluded from the interrupt
on change comparison). The pins value in input mode
are compared with the old value latched on the last
read of PORTB. The “mismatch” outputs of the pins are
OR’ed together to generate the RE port
change interrupt.
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PIC

7 Segment LED Display S¢r me
1 #include <pic.h¥
z ginclude "delay.h™
2 main
4 {
5 int i,3;
& TRISE=0x00; S/ B portlarini cikig clarak ayarladik
7 PORTE=0x00; S/ B portlari lojik sifira gekildi
=) BORTEB=0x00; /4 EBl=1 cldu
4 for (i=0;i<S9;it++)
10 )
11 BORTE=1;
Z for (J=0;3<5;3++)
13 {
14 DelayMs (200 ;
TS5 ]
la
17
18




Proteus

Sim¢gl asyonu;

. | | - hee QS Lk RAM =17
|| L]
||:|| 122 nscarcikouT Rad :18
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PIC

N
>H
VG°m¢gl ¢ sistem tasarémeée i1 -in programlama bil gi si
V Cdiliile mikrodenetleyici pr ogr aml amada bitsel operat®rler ©°:
VAyné iklevi g°ren bir kod, farkl & algoritmalar
Z
Veéoju zaman i Kimizi kolayl akteéracajéndan sayésal
V Ay nn@krodenetleyici ai | esinin farkleé ¢yeleri -o0ok benzer
Z
V Datasheet ok umay & ©°7J rmeinkmmeokk,0o nk u loll & m%jaryen me kt i r
OVﬁBir Key bil miyorum ne yapmal éyém?0 sorusunun c

s®zc¢kleri °jJren vedJaraktero ol mal eder






